* t: Tiempo.

 X:Vector de variables de estado.
* Y: Vector de variables de salida.
e dX: Vector de derivadas de las variables de estado.



tfin: Tiempo final de simulacion.

dt: Paso temporal de simulacion.

Xini: Vector de valores iniciales de las variables de estado.
LX: Vector de leyendas de las variables de estado X.

LY: Vector de leyendas de las variables de salida Y.

tpts: Vector de puntos temporales de la simulacion.
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