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Estacion de trabajo



Lugar que atiende una transicion por vez

Alimentacién Diagrama de Gantt
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El lugar p, elige al azar. Conflicto.hps



Estacion de trabagjo
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Lugar que atiende multiples transiciones

Alimentador Diagrama de Ganftt
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Si el lugar p, no tiene suficientes marcadores, elige al azar.



Diagrama de Gantt y evolucion

Alimentador.hps
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El descargador puede acortar el fiempo de produccion.



Orden de produccion



Orden de produccion
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Asignacion de recursos



Operario al azar

Operario.hps



Operario alternativo
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Determinacion de recursos

O El tiempo original de la acftividad es t,.

O Los recursos se multiplican por n.

o Sila tarea se puede dividir, f, =1,/n.




Determinacion de recursos

o El tiempo original de la actividad es t;. s f —L»
O Los recursos se multiplican por n.
o Sila tarea no se puede dividrr,
multiplicar por n las multiplicidades.
nu; ; nu'y




Aplicaciones



Aplicaciones

Determinacion de la produccion
Determinacion del tiempo de produccion
Determinacion del estado en un tiempo dado
Dimensionamiento de depdsitos
ldentificacion de inventarios criticos
Determinacion del inventario minimo
ldentificacion de cuellos de botella
Evaluacion de asignacion de recursos
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