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DIAGRANMAS DE BLLOQUES

Simpliticacion
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DIAGRANMAS DE BLLOQUES

Simplificacion
N IO
A(S)/X(s)= G(s) Y(s)/A(s)= H(s) ()}H() =35 acs)
Xix) . b Xis} - 1 b
- His) - : Gis)H(S) f—m
Y(s)=G(s).X(s) Y(s)=G(s).X(s)
Xix) {

Rt}

Y(s)=G(s).X(s) Y(s)=G(s).X(s)

Yisl

Y(s)=G(s).X(s)+Z(s)
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Y(s)=[X(s) + %

].G(s)
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DIAGRANMAS DE BLLOQUES

Simplificacion
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DIAGRANMAS DE BLLOQUES

laze derAlimentacion haciaadelante positivo

Y=x*(G1+G2)

G1+G2

Lazo 2 Alimmaniacion nacia adalania nagaijvo

Y=x*(G1-G2)

““

X x*G1

> G1

> G1-G2 >




DIAGRANMAS DE BLLOQUES

Simplificacion

E(s)=X(s)xB(s)

Y(s)=E(s).G(s)=[X(s)xB(s)] . G(s)
=X(s).G(s) x B(s).G(s)
=X(s).G(s) £ H(s).G(s).Y(s)

X(s) 1+ G(s).H(s)

Y(s) G(s)
X(s) 14G(s).H(s)

Y(s) G(s)

X(s) 1-G(s).H(s)
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DIAGRAMAS DEBLOQUES
MODIEICACIONDERUNTODEREALIMENTACION

SIImpdificamos el/punto derealimentacion, SE.GENEraUN NUEVOIBIOGUEID; Y/ Su
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7C % ,
c | .é_:yc+><A: /\(Xaéyc;b\

s O S e i
B8 |

1A =

J

il
D=3

.

UNJU - INSTALACIONES Y CONTROL



DIAGRAMAS DEBLOQUES
MODIEICACIONDERUNTIOIDEBIFURCACION

SImpdIficamos; el /puntio de bITurGacion, SE.gENEraUN NUEVO BIogUED; Y SU
ValoreseraiD=1/8
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DIAGRAMAS DEBLOQUES
MODIEICACIONDERUNIODESUNMA

SIimodificamos; elfjpuntio desumas SEgeENeraunnueveBlogued; vy suvalor,

Y=(A+C )X B <= ARX £ CDX

A/%ur BCx = ARK +CDX
=D
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ENTRADAS MULTIRLES

Cuando estan presentes enfradas multiples en un sistema lineal cada una se frata
mdependientemente de las otras. La salida ocasionada por todas las entradas actuando
conjuntamente se encuentra de de la siguiente manera:

Paso 1: Igualar todas las entradas a cero excepto una.

Paso 2: Resolver el Diagrama en bloques para esa entrada.

Paso 3: Calcular la respuesta debida a la entrado escogida actuando sola

Paso 4: Repetir los pasos 1 a 3 para cada una de las entradas restantes.

Paso 5: Sumar algebraicamente todas las respuestas (salidas) determinadas en los pasos 1 a 4.

Esta suma es la salida total del sistema con todas las entradas actuando simultaneamente.
el Principio de Superposicion solo se puede aplicar si el sistema es Lineal.
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ENTRADAS MULTIPLES
Ejemplo

Paso 1: Se toma la entrada P=0.
Paso 2: el sistema se reduce a:

Paso 3: La salida parcial obtenida es ¥, = F7,|, *R= GG *R
P=0 1+ GG,

Paso 1-a): Se toma la entrada R=0.

El Diagrama de bloques queda: p

_I_
N Y
— Gl G2 >
-1
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ENTRADAS MULTIRLES
Ejemplo(cont:)

P+:

Gl

Paso 3: La salida parcial Y2 se obtiene: ¥, =F7,| *P

Paso 5: La Salida Total del Sistema es:

Y=FT| *R+FI| *p=—9% «p, &

- 172 2 =p
R-0 1+ GG, 1+ GG,
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EJENMPLO DEREDUCCIONDEDIAGRANMAS DEBLOQUES
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Paso 1:

Paso 2:
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EJEMPLO DEREDUCCION(CONIL)

G1.G4

1= G1.G4.H1

R c R G1.64(G2+G1) || C

G1.G4 - -
- = G2+G3 - + 1- G1.G4.H1

+ 1- G1.G4.H1

H2 fe——

H2 |=

ERAIHERIERS
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